Czujnik ruchu
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Czujnik ruchu + tacznik kontrolny
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Czujnik ruchu + dwa faczniki zmienne
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Czujnik ruchu + tacznik jednobiegunowy
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Czujnik ruchu + tacznik dwugrupowy
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Czujnik ruchu + facznik zmienny
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Dowolna liczba czujnikéw + tacznik jednobiegunowy
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